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1. ZASTOSOWANIE

Regulator RE22 wspotpracuje bezposrednio z czujnikami tempera-
tury typu rezystancyjnego i termoelektrycznego lub przetwornikami
wielkosci na sygnat standardowy.

Przeznaczony jest do regulacji temperatury w przemysle tworzyw
sztucznych, przemysle spozywczym, suszarnictwie i wszedzie tam,
gdzie zachodzi koniecznosé¢ stabilizacji zmian temperatury.

Wejscie pomiarowe jest uniwersalne dla termorezystoréw, termopar
lub dla sygnatéw standardowych liniowych. Wyjscie przekaznikowe,
o konfiguracji zwierno-rozwiernej, pozwala na bezposrednio stero-
wanie obiektéw nieduzej mocy. Mozliwa jest takze regulacja reczna
i miekki start. Dodatkowo mozna zabezpieczy¢ sie przed zmiang
parametrow za pomocg hasta.

Funkcja autoadaptacji ma za zadanie dobranie nastaw PID w celu
szybkiego zaadaptowania sygnatu wyjsciowego do parametrow
obiektu.



2. ZESTAW REGULATORA

arON =

3. PRZYGOTOWANIE REGULATORA DO PRACY

3.1. Bezpieczenstwo

Regulator RE22 spetnia wymagania dotyczace bezpieczenstwa
elektrycznych przyrzadéw pomiarowych automatyki wg normy
PN-EN 61010-1, wymagania dotyczace odpornosci na zakitdcenia
elektromagnetyczne wg normy PN-EN 61000-6-2 oraz emisji zaktécen
elektromagnetycznych wystepujacych w srodowisku przemystowym
wg normy PN-EN 61000-6-4.



3.2. Instalowanie regulatora w tablicy

Przymocowa¢ regulator do tablicy dwoma uchwytami srubowymi
wg rys.1. Otwér w tablicy powinien mie¢ wymiary 45+06 x 4506 mm.
Grubos$¢ materiatu, z ktérego wykonano tablice, nie moze przekracza¢
15 mm.

Rys.1. Mocowanie regulatora.

Wymiary regulatora przedstawiono na rys. 2.
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Rys.2 Wymiary regulatora.



3.3. Podiaczenia elektryczne

Wykona¢ podiaczenia elektryczne do listew zaciskowych a nastepnie
listwy wcisnaé do gniazd regulatora.
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Rys.4. Podtaczenie sygnatow wejsciowych.
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Rys.5. Podtgczenie zasilania i obwodu obcigzenia

Przy podtaczaniu zasilania nalezy pamigtac, ze w instalacji budynku
powinien by¢ wytacznik lub wytgcznik automatyczny, umieszczony
w poblizu urzadzenia, fatwo dostepny dla operatora i odpowiednio
oznakowany.

3.4. Zalecenia instalacyjne

Regulator RE22 spetnia wymagania dotyczace odpornosci na

zaktécenia elektromagnetyczne wystepujgce w Srodowisku

przemystowym wg obowigzujgcych norm.

W celu uzyskania petnej odpornosci regulatora na zaktécenia

elektromagnetyczne w srodowisku o nieznanym poziomie

zaklécen zaleca si¢ przestrzeganie nastepujacych zasad:

- nie zasila¢ regulatora z sieci w poblizu urzadzen wytwarzajacych
duze zaktdcenia impulsowe,

- stosowac filtry sieciowe,
- do prowadzenia przewodow zasilajgcych stosowaé ekrany metalo-
we w postaci rurek lub oplotéw,

- przewody doprowadzajgce sygnaty pomiarowe powinny by¢
skrecone parami, a dla czujnikdw oporowych w potgczeniu
trojprzewodowym skrecane z przewoddw o tej samej dtugosci,
przekroju i rezystancji, oraz prowadzone w ekranie jw.,



- wszystkie ekrany powinny by¢ uziemione jednostronnie jak
najblizej regulatora,

- stosowac¢ ogolng zasade, ze przewody wiodace rézne sygnaty
powinny by¢ prowadzone w jak najwiekszej odlegtosci od siebie
(nie mniej niz 30 cm), a skrzyzowanie tych wigzek wykonywane
pod katem 90°.

4. ROZPOCZECIE PRACY

Opis regulatora

RE22 wys$wietlacz pokazujacy
‘ } warto$¢ mierzona,
@ B g @ warto$¢ zadana, menu
wskaznik 0o T=o T
aktywnego wyjscia ‘ET g ME‘N |;_T| wska%n!k autoadaptaq!
wskaznik wyswietlania wskaznik pracy recznej

wartosci zadanej

) (&) {3 vmros

Rys.6. Wyglad ptyty czotowej regulatora.

Zalaczenie zasilania

Po zatgczeniu zasilania regulator wykonuje test, wyswietla napis
~£2¢2, wersje programu, a nastepnie wyswietla wartosé mierzona.
Na wyswietlaczu moze by¢é komunikat znakowy informujacy
o nieprawidiowosciach (tab. 4).

Fabrycznie ustawiony jest algorytm regulacji zatacz-wytacz z histe-
rezg 2°C.
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Zmiana wartosci zadanej

Sposéb zmiany warto$ci zadanej podczas normalnej pracy jest
pokazany na rysunku 7. Ograniczenie zmiany jest ustawiane para-
metrami SPL i SPH.

RE22
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NN PN NN PN

warto$¢
mierzona

wartosé
zadana

zmiana wartos$ci zadanej

Rys.7. Zmiana warto$ci zadanej podczas normalnej pracy.

5. PROGRAMOWANIE PARAMETROW REGULATORA

5.1. Schemat menu regulatora

Schemat menu regulatora przedstawiono na rys.8. Po nacis$nigciu
i przytrzymaniu przez co najmniej 2 sekundy przycisku , mozliwe
jest programowanie parametréw. Przechodzenie pomigdzy parametra-
mi odbywa sie za pomoca przyciskéw (v)iCa] Opis parametrow
zawiera tab. 1. Powrét do normalnego trybu pracy nastepuje po jed-
noczesnym nacisnieciu przyciskow (v)ila] lub automatycznie
po uptywie 30 sekund od ostatniego nacisniecia przycisku. Niektore
parametry mogg by¢ niewidoczne - uzaleznione jest to od aktualnej
konfiguracji regulatora.
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Dostep do parametréw mozna zabezpieczy¢ kodem. Jezeli jest usta-
wiony kod bezpieczenstwa (parametr SEL U jest wiekszy od zera),
nalezy go podac¢. Jezeli wartos¢ nie zostanie podana lub bedzie
ona btedna na wyswietlaczach pojawi sie napis &€, a uzytkownik
bedzie mogt jedynie przeglada¢ wartosci parametrow.

5.2. Zmiana nastawy

Zmiane nastawy parametru rozpoczyna sie po nacisnieciu przyci-
sku [+, Przyciskami (v]ila) dokonuje sie wyboru nastawy,
a przyciskiem akceptuje. Anulowanie zmiany nastepuje po jed-
noczesnym nacisnigcie przyciskow (v J)iCau automatycznie
po uptywie 30 sekund od ostatniego nacisniecia przycisku. Sposéb
zmiany nastawy pokazano na rys.9.
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Rys.9. Zmiana nastawy parametrow liczbowych i tekstowych.
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5.3. Lista parametrow

Liste parametréw regulatora przedstawiono w tab. 1.

Lista parametréw konfiguracji Tablica 1
symbol zakres zmian
Y opi " parametru
barametru| OPiS parametru
czujniki
[PE i]: Pt100
Pt 10: Pt1000
nﬁP& dzai . & -J: termoelement typu J
ro _ZaJ Wels‘?'a & -t:termoelement typu T
(opis w tablicy 2)| ¢+ - ¢: termoelement typu K
& - S5: termoelement typu S
& -~ termoelement typu R
& - b: termoelement typu B
& -£: termoelement typu E
& - n: termoelement typu N
& -L:termoelement typu L
typ linii (linia 2- {2 - #]: linia
t-. , |Przewodowa lub 2-przewodowa
linia 3-przewodo-| 3-2: |inia
wa) " 3-przewodowa
rezystancja linii
-l 2-przewodowej, 0,0...20,0Q
dla czujnika [0,0]
Pt100
$posob komEen- [Auto]: kompensacja
rur ia‘fl' 'ZImnch automatyczna
ofcow dlater- | ya o+ kompensacja
moelementéw ? reczna
temperatura .
Cucke zimnych koncow 0.0...50,0°C
Lo, . [0,0]
przy kompensaciji ’
recznej[°C x10]?
) 0.dP: bez miejsca
aP pozycja punkiu | dziesigtnego
dziesigtnego [ ¢.dP]: 1 miejsce
dziesietne
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zakres zmian

symbc;l opis parametru parametru
parametru czujniki
przesunigcie -99,9...99,9 °C
5h.F warto$ci mie-
, [0,0]
rzonej
56 0...999,9/ jedn.
o szybkos¢ narostu )

5Prr wartosci zadanej [0,0]
jednostka czasu [/ +n]: minuta

~85P | dia szybkosci Hour: godzina
narostu wartosci
zadanej
dolne ograni- wg tablicy 2 9

5AL czenie nastawy [-199,0]
wartosci zadanej
goérne .

SPH ograniczenie wg tablicy 29
nastawy warto$ci [850,0]
zadanej

-8 zakres . 0..999,9 °C
proporcjonalnosci [0,0]
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bol zakres zmian
pjglanrqnec;ru opis parametru parametru
czujniki
) stata czasowa 0...9999 s
catkowania® [0]
&d stata czasowa 0..999,9 s
rézniczkowania 4 [0,0]
okres 0,5..999 s
to impulsowania [20,0]
wyjscia 4
HH histereza 0,2...99,9
[2,0]
out konfiguracja d «~: sygnat chfodzenia
wyjscia [ +nu]: sygnat grzania
sygnat sterujacy
FRI L | wyjscia dia regu- 0...100,0 %
lacji proporcjo- [0,0]
nalnej
w przypadku
uszkodzenia
czujnika®
ALfa funkcja auto- of F: zablokowana
’ adaptaciji [on]: odblokowana
bezpieczenstwa® [0]

" Parametr widoczny tylko dla czujnika Pt100.

2 Parametr widoczny tylko dla czujnikdéw termoelektrycznych.
3 Rozdzielczo$¢ z jakg pokazywany jest dany parametr zalezy od parametru

dP - pozycja punktu dziesigtnego.
4 Parametr niewidoczny przy regulacji zatacz-wytgcz
9 Parametr widoczny przy regulacji zatacz-wytacz

9 Parametr ukryty w trybie przegladania parametréw tylko do odczytu.
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Zakresy pomiarowe dla wejs¢ Tablica 2

Symbol Wejscie / czujnik Minimum | Maksimum
P Termorezystor Pt100 -199°C 850°C
PEID Termorezystor Pt1000 -199°C 850°C
t-J Termoelement typu J -100°C 1200°C
t-t Termoelement typu T -100°C 400°C
t-F Termoelement typu K -100°C 1372°C
t-5 Termoelement typu S 0°C 1767°C
t-r Termoelement typu R 0°C 1767°C
t-b Termoelement typu B 0°C 1820°C
t-£ Termoelement typu E -100°C 999°C
t-n Termoelement typu N -100°C 1300°C
t-L Termoelement typu L -100°C 800°C

6. WEJSCIA | WYJSCIA REGULATORA

6.1. Wejscie pomiarowe

Regulator ma jedno wejscie pomiarowe, do ktérego mozna podtgczy¢
réznego typu czujniki. Wybdr typu sygnatu wejsciowego dokonywany
jest parametrem + Pk,

Dla réznych typow wejs¢, w zaleznosci od kodu wykonania nalezy
poda¢ dodatkowe parametry.

Dla termorezystora Pt100 nalezy wybraé¢ rodzaj potaczenia. W po-
faczeniu trojprzewodowym kompensacja rezystancji linii odbywa
sie automatycznie. W potgczeniu dwuprzewodowym mozna podac
dodatkowo rezystancije linii.

Dla termoelementéw nalezy podac sposéb kompensaciji temperatury
zimnych koncow - automatyczng lub reczng, a przy kompensacji
recznej - temperature zimnych koncow.

17



Dodatkowym parametrem jest pozycja punktu dziesigtnego, parametr
JP. Dla czujnikéw temperaturowych okresla, czy temperatura mierzo-
na i temperatura zadana ma by¢ pokazywana z miejscem po przecinku.
Dla wejs¢ liniowych oznacza rozdzielczos$é, z jakg jest pokazywana
warto$¢ mierzona i wartosci niektérych parametréw.

Korekcja wskazania wartosci mierzonej jest dokonywana przez pa-
rametr Sk F.

6.2. Wyjscie

Regulator ma jedno wyjscie ze stykiem przetgcznym. Na wyjsciu
mozliwe jest wybranie regulacji zatacz-wylacz lub proporcjonalnej
(PID). Dla regulacji proporcjonalnej dodatkowo ustawia sie okres
impulsowania.

Okres impulsowania jest to czas jaki uptywa pomigdzy kolejnymi
zatgczeniami wyjscia podczas regulacji proporcjonalnej. Diugo$¢é
okresu impulsowania nalezy dobra¢ zaleznie od wiasnosci dyna-
micznych obiektu i odpowiednio do urzadzenia wyjsciowego. Wyjscie
przekaznikowe stosowane jest do sterowania stycznikéw w procesach
wolnozmiennych. Zastosowanie duzego okresu impulsowania do ste-
rowania proceséw szybkozmiennych moze dac¢ niepozadane efekty
w postaci oscylacji. Teoretycznie, im mniejszy okres impulsowania tym
lepsza regulacja, jednak dla wyjscia przekaznikowego powinien by¢
tak duzy jak to mozliwe w celu wydtuzenia zycia przekaznika.

Zalecenia dotyczgce okresu impulsowania Tablica 3
Wyjscie Okres impulsowania to Obcigzenie
przekaznik
elektromagnetyczny zalecany >20 s 2A/230 V a.c.
min. 10 s lub stycznik
min.5s 1A/230V a.c.
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7. REGULACJA

7.1. Regulacja zatacz-wytacz (ON-OFF)

Aby wybraé regulacje zatacz-wytacz nalezy ustawié parametr P5=0.
Nastepnie ustawi¢ warto$¢ histerezy - #4. Dziatania wyjscia na
grzanie (rys.10) ustawia sie parametrem ouwé& = nu, a na chtodzenie
parametrem out =c\ .

wyjscie

zatgczone

wytaczone

s . HY
!
A
S;o W?l‘t0§é
mierzona

Rys.10. Sposob dziatania wyjscia typu grzanie

7.2. Regulacja PID

Wybdr algorytmu regulacji PID lub tez PI, PD czy P polega na odpo-
wiednim ustawieniu wartosci parametrow - zakresu proporcjonalnosci
(Pb), cztonu catkujgcego (£:) i cztonu rézniczkujacego (& ).
Wytaczenie danego cztonu polega na ustawieniu parametru na zero.
Sposéb dziatania wyjscia typu grzanie wybiera sie ustawiajgc parametr
ouk = mu, atypu chtodzenie ustawiajac parametr owE =c . Kolejny

parametr do ustawienia to okres impulsowania wyjscia (£ o).
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8. FUNKCJE DODATKOWE

8.1. Wyswietlanie sygnatu sterujacego
Po nacisnieciu przycisku na wyswietlaczu wyswietlana jest
wartos¢ sygnatu sterujgcego (0...100%). Na pierwszej cyfrze
wyswietlany jest znak h. Powrét do normalnej pracy nastepuje po
jednoczesnym nacisnieciu przyciskow BAF

8.2. Regulacja reczna

Regulacja reczna daje mozliwo$¢é m.in. identyfikacii, testowania obiektu,
czy sterowania nim po uszkodzeniu czujnika.

Wejscie do trybu regulacji recznej nastepuje po przytrzymaniu przy-
cisku podczas wyswietlania sygnatu sterujacego. Regulacja
reczna sygnalizowana jest pulsowaniem diody oznaczonej jako MAN.
Regulator przerywa regulacje automatyczna i rozpoczyna reczne ste-
rowanie wyjsciem. Na wyswietlaczu jest warto$¢ sygnatu sterujgcego,
poprzedzona symbolem h.

Przyciski (v)ila) stuzg do zmiany sygnatu sterujacego. Wyjscie
do trybu normalnej pracy nastepuje po jednoczesnym naci$nieciu
przyciskow AN

Przy ustawionej regulacji zatacz-wytacz na wyjsciu 1 (parametr PB=0)
sygnat sterujgcy mozna ustawia¢ na 0% lub 100% mocy, natomiast

gdy parametr PB jest wiekszy od zera, sygnat sterujgcy mozna ustawi¢
na dowolng warto$¢ z zakresu 0...100%.

8.3. Zachowanie regulatora po uszkodzeniu czujnika

W regulatorze mozliwe jest skonfigurowanie stanu wyj$¢ po uszko-

dzeniu czujnika.

- przy konfiguracji wyjscia do regulacji proporcjonalnej (PB>0) war-
to$¢ sygnatu sterujacego jest okreslona przez parametr F A L

- przy konfiguracji wyjscia do regulacji zatacz-wytacz (PB=0),
wyjscie bedzie wytgczone - przy dziataniu wyjscia jako grzanie
lub zatgczone - przy dziataniu wyjscia jako chtodzenie.
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8.4. Predkos¢ zmiany wartosci zadanej - miekki start
Ograniczenie predkosci narostu temperatury jest wykonywane poprzez
stopniowa zmiane wartosci zadanej. Funkcja ta jest aktywizowana po
zatgczeniu zasilania regulatora oraz podczas zmiany wartosci zadane;j.
Funkcja ta pozwala na fagodne dojscie od aktualnej temperatury do
wartosci zadanej. Warto$é narostu nalezy wpisaé do parametru 5P~
a jednostke czasu do parametru ~ 87 P. Predko$é narostu réwna zero
oznacza, ze migkki start jest wytaczony.

8.5. Nastawy fabryczne

Nastawy fabryczne mozna przywréci¢, podczas zatgczania zasilania,
przytrzymujac przyciski (v]ilalgo momentu, gdy na gérnym
wys$wietlaczu pojawi sie napis FRbr.

9. DOBOR NASTAW PARAMETROW PID

9.1. Autoadaptacja

Regulator ma funkcje automatycznego doboru nastaw PID. Nastawy
te zapewniajg w wigkszosci przypadkéw optymalng regulacje.

Aby rozpoczaé autoadaptacje nalezy przej$¢ do parametru Euné
(zgodnie z rys.8) oraz przytrzymac przycisk przez co najmniej
2 sek. Jezeli zakres proporcjonalnosci jest rowny zero lub parametr
REFn jest ustawiony na of F nie bedzie mozliwosci rozpoczecia
autoadaptac;i.

Migajacy gorny wyswietlacz informuje o aktywnosci funkcji autoadap-
tacji. Czas trwania autoadaptacji zalezy od wtasciwosci dynamicznych
obiektu i moze trwa¢ maksymalnie 10 godzin. W trakcie autoadaptac;ji
lub bezposrednio po niej moga powsta¢ przeregulowania, dlatego
nalezy nastawi¢ mniejszg warto$¢ zadana, o ile to mozliwe.
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Autoadaptacja sktada sie z etapow:

- wytaczenie sygnatu sterujacego i ustabilizowanie temperatury
obiektu (od 2 minut do 3 godzin),

- zataczenia sygnatu sterujgcego (100%) i wyznaczenie
charakterystyki obiektu (maksymalnie 10 godzin),

- obliczenie nastaw PID i zapamietanie ich w pamieci nieulotnej,

- wigczenie regulacji PID z nowymi nastawami.

Proces autoadaptacji moze sie nie rozpocza¢ lub zosta¢ przerwany
bez obliczenia nastaw PID, jezeli:
- warto$¢ zadana jest zbyt blisko wartosci mierzonej tj. odchytka
regulacji jest mniejsza niz 6,25% zakresu,
- zostanie przekroczony czas wstepnej stabilizacji obiektu
lub dopuszczalny czas trwania autoadaptacji,
- wystapi zanik zasilania regulatora,
- nacisnieto przycisk ,
- wyliczone wartosci parametréw sg poza zakresem.
W takich przypadkach zostanie rozpoczeta regulacja z poprzednimi
nastawami uzytkownika.
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9.2. Reczny doboér nastaw parametréw PID
Metoda odpowiedzi na skok jednostkowy

4

0 »
t[s]

warto$¢
mierzona

»

:
]

Rys.11. Dobér nastaw metodg odpowiedzi na skok jednostkowy

Z charakterystyki obiektu przedstawiajacej wielko$¢ regulowang
w funkcji czasu nalezy odczyta¢ czas opoznienia obiektu To oraz
maksymalng predkos¢ narostu temperatury z zaleznosci:

Vmax = APVmax

At
Nastawy PID obliczy¢ wg z podanych wzoréw:

Pb=1,1-Vmax To - zakres proporcjonalnosci
t=2,4-To - stata czasowa catkowania
ta=0,4-To - stata czasowa rézniczkowania

Metoda oscylacji wokof wartosci zadanej

Ustawi¢ regulacje zatacz-wytacz z minimalng histereza. Warto$é
zadang ustawi¢ na normalnym poziomie pracy (lub na nizszym, jezeli
przeregulowania mogtyby spowodowac¢ uszkodzenia) i normalne
warunki obcigzenia.
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Rys.12. Dobor nastaw metodg oscylacji

Nastawy regulatora obliczy¢ wg podanych wzoréw:

Pb=P
ti=T
td=025*T

Korekta nastaw PID
Parametry PID oddziatuja pomiedzy sobg, nalezy wiec wprowadzaé
zmiany tylko jednego parametru. Parametry najlepiej jest dobierac,
zmieniajac warto$¢ na dwa razy wieksza lub dwa razy mniejsza.
Podczas zmian nalezy kierowac sie nastepujacymi zasadami.
a) Wolna odpowiedz obiektu:

- zmniejszy¢ zakres proporcjonalnosci,

- zmniejszy¢ czas catkowania i rozniczkowania.
b) Przeregulowania

- zwiekszy¢ zakres proporcjonalnosci,

- zwiekszy¢ czas rézniczkowania.
c) Oscylacje

- zwiekszy¢ zakres proporcjonalnosci,

- zwiekszy¢ czas catkowania,

- zmniejszy¢ czas rézniczkowania.
Niestablinosé
- zwiekszy¢ czas catkowania.

d

-
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10. SYGNALIZACJA BIEDOW

Komunikaty znakowe Tablica 4
Kod bigdu Przyczyna Postepowanie
Przekroczenie Sprg\{vdz!é, czy typ wybranego
Kresu pomiaro- czu1n|ka_J’est zgodny z podlaczqnym;
LErr za P sprawdzi¢, czy wartosci sygnatéow
ngé: lub zwarcie wejéciowy ch ‘mieszcza‘sie .
w obwodzie w odpom{lgdnlm ;akreS|e;‘jeéI| tak )
czujnika sprawdzi¢ czy nie nastgpito zwarcie
w obwodzie czujnika
Przekroczenie Sprawdzi¢, czy typ wybranego
HE zakresu pomiaro- | czujnika jest zgodny z podtgczonym;
- wego sprawdzi¢, czy warto$ci sygnatéw
w gére lub wejsciowych mieszcza sie
przerwa w odpowiednim zakresie; jesli tak
w obwodzie sprawdzi¢ czy nie nastgpito przerwa
czujnika w obwodzie czujnika
ALE- Autoadaptacja Sprawdzi¢ przyczyny przerwania
: zakonczona nie- | procesu strojenia w punkcie auto-
powodzeniem adaptacja
Podiaczy¢ ponownie zasilanie
E-Rd Rogkalibrowane regulatora, gdy to nie pomoze
wejscie skontaktowad sie z najblizszym
serwisem.
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11. DANE TECHNICZNE

Sygnaty wejsciowe oraz zakresy pomiarowe dla wej$¢ czujnikow

Tablica 5
Typ czujnika | Norma Oznaczenie| Zakres Symbol
na
wyswietlaczul
Pt100 PN-EN 60751+A2 Pt100 -199...850°C Pe i
Pt1000 PN-EN 60751+A2 Pt1000 |-199...850°C PED
Fe-CuNi PN-EN 60584-1 J -100...1200°C t-d
Cu-CuNi PN-EN 60584-1 T -100...400°C t-t
NiCr-NiAl PN-EN 60584-1 K -100...1372°C t-t
PtRh10-Pt PN-EN 60584-1 S 0...1767°C t-5
PtRh13-Pt PN-EN 60584-1 R 0..1767°C t-r
PtRh30-PtRh6| PN-EN 60584-1 B 0...1820°C t-b
NiCr-CuNi PN-EN 60584-1 E -100...999°C t-&
NiCrSi-NiSi PN-EN 60584-1 N -100...1300°C t-n
chromel-kopel | GOST R 8.585 L -100...800°C E-L

Sygnaly wejsciowe

- dla wejsé czujnikow wg tablicy 5

Btad podstawowy pomiaru

wartosci rzeczywistej:

0,2%, dla wej$¢ termorezystancyjnych,

0,3%, dla wejs¢ dla czujnikdw termoelektrycznych (0,5% - dla B, R, S);

Czas pomiaru
- dla wejsé czujnikow 0,33s

Wykrywanie btedu w obwodzie pomiarowym
- termopara, Pt100, PT1000 przekroczenie zakresu pomiarowego

Algorytm regulacji P, PD, PI, PID,
dwustawna z histerezg
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Zakres nastaw
parametréw regulatora
Rodzaje wyjs¢
- przekaznikowe

Sposob dziatania wyjsé
- rewersyjne

patrz tablica 1

styk przetaczny,

obcigzalno$¢ maksymalna:
napieciowa: 250 V a.c., 150 V d.c.
pradowa: 5A 250V a.c,5A30Vd.c.
obcigzenie rezystancyjne 1250 VA,
150 W

dla grzania

- wprost

Sygnalizacja

- zatgczenia wyjscia gtbwnego
- wyswietlania wartosci zadanej
- trybu regulacji recznej

- trybu autoadaptacji

Znamionowe warunki uzytkowania

dla chtodzenia

- napiecie zasilania 230V a.c.
- czestotliwo$¢ napiecia zasilania 50/60 Hz
- temperatura otoczenia 0...23...50 °C
- temperatura przechowywania -20...470 °C
- wilgotnos¢ wzgledna powietrza < 85 % (bez kondensacji
pary wodnej)

- zewnetrzne pole magnetyczne <400 A/m
- czas wstepnego nagrzewania 30 min
- potozenie pracy dowolne
- rezystancja przewodéw taczacych

rezystor termometryczny

z regulatorem <20Q
Poboér mocy <3VA
Masa <0,25kg
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Stopien ochrony zapewniany

przez obudowe wg PN-EN 60529

- od strony ptyty czotowej 1P40
- od strony zaciskow 1P20

Btedy dodatkowe w znamionowych
warunkach uzytkowania spowodowane
- kompensacjg zmian temperatury
spoin odniesienia termoelementu <2°C,
- zmiang temperatury otoczenia < 100% wartosci btedu
podstawowego /10 K.

Wymagania bezpieczenstwa wg PN-EN 61010-1
- kategoria instalacji 1l

- stopien zanieczyszczenia 2

- maksymalne napiecie pracy wzgledem ziemi:
- dla obwodu zasilania, wyjscia 300V
- dla obwoddéw wejsciowych 50V

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

- odpornos¢ na zaktdcenia elektromagnetyczne
wg normy PN-EN 61000-6-2

- emisja zakiocen elektromagnetycznych
wg normyPN-EN 61000-6-4
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12. KOD WYKONAN REGULATORA

Sposéb kodowania podano w tablicy 7.
Tablica 7

Kod Opis
zamoéwienia

RE22 11100M0* | Regulator RE22,

uniwersalne wejscie dla czujnikow termoelek-
trycznych i termorezystancyjnych,

zasilanie 230 VAC;

1x wyjscie przekaznikowe,

wersja pl/en,

raport z kontroli

* Po uzgodnieniu dostepna jest odptatnie opcja zamoéwienia
Swiadectwa wzorcowania dla produktu. Wowczas w kodzie
wykonania w miejscu ostatniego znaku nalezy wpisa¢ cyfre 2 np.
RE22 11100M2. Klient otrzyma wtedy standardowo raport z kontroli
oraz (za dodatkowg optatg) Swiadectwo wzorcowania.
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